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Wer sind wir?

Technische 
Hochschule 
Augsburg

Fakultät 
Elektrotechnik

Fakultät 
Maschinenbau 

und 
Verfahrenstechnik

TTZ Nördlingen



Wie arbeiten wir?

https://www.tha.de/Weiterbildung/Fachseminare.page
https://www.tha.de/fmv/zpt.page
https://www.tha.de/Elektrotechnik/Applied-Research-Master.page
https://www.tha.de/Elektrotechnik/Applied-Research-Master.page


Unsere Forschungsschwerpunkte
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Digitaler Zwilling – eine kurze Historie

2002: 

Begriffsprägung

Michael Grieves 

„Conceptual Ideal 

for PLM“

2019 f:

IT-Ebene

Asset 

Administration 

Shell (AAS) als 

technologie-

unabhängiges 

Metamodell

2010 ff:

Konzeptentwicklung

Verschiedene 

Publikation der 

NASA zur 

Verwendung 

Digitaler Zwillinge 

2020:

Industrielle 

Umsetzung
Gründung der 

Industrial Digital 

Twin Association

Apollo 13 - Mission

Der erste Digitale Zwilling?



Unser Verständnis von Digitalen Zwillingen



Anwendungsbeispiel 1:  Architekturmodell eines vollständigen Digitalen Zwillings

Sensoren

Bedienpanel

SPS

Roboter

Förderband

Steuerungsrechner

Robotersystem

Frequenzumrichter

Modulare Fertigungszelle

Physiksimulation

(Mechatronics Concept 

Designer)

Emulation

Steuerungssystem 

(PLC Sim Advanced)

Emulation HMI 

(WinCC)

Emulation 

Steuerungssystem

 (Robotersteuerng)

Verhatens-

modellierung

(SIMIT)

MES / ERP

(MES4)

Hardware in the loop



Anwendungsbeispiel 1:  Umsetzung des Architekturmodells

Physiksimulation Fertigungszelle
Emulation 

RobotersteuerungReale Fertigungszelle



Anwendungsbeispiel 2: Implementierung eines Digitalen Zwillings für die Materialflusssteuerung 

Lösungsansatz: Datengetriebene Modelle für Systemkomponenten zur realistischen Abbildung von Systemverhalten



Anwendungsbeispiel 2: Implementierung eines Digitalen Zwillings für die Materialflusssteuerung 

FTF-Fahrzeugmodell:

▪Größe, Geschwindigkeit, Rotation, 

Energie, Hubfunkion, Fahrtrichtung

Virtuelle Steuerung:

▪Fahrverhalten

▪Energiemanagement

Virtueller Flottenmanager:

▪Auftragsmanagement

▪Auftragszuweisung an FTF

▪Routenplanung und -terminierung 

Wegenetz:

▪Wegpunkte

▪Routen

Realitätsgetreuer Digitaler Zwilling



Anwendungsbeispiel 3: Digitale Toolkette für den roboterbasierten 3D-Druck 

Lösungsansatz: Datengetriebene Modelle für Systemkomponenten zur realistischen Abbildung von Systemverhalten

Slicing Post-Processing ExecutionDesign



Anwendungsbeispiel 3: Digitale Toolkette für den roboterbasierten 3D-Druck 



Innovationen und Technologietransfer ins Ries



Regionale Kompetenzen bündeln

Lassen Sie uns beginnen!



Prof. Dr. Florian Kerber
Prof. Dr.-Ing. Jürgen Lenz
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